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1. PRESENTACION

El siguiente producto es un dispositivo electronico para el control y la proteccion de los sistemas
de bombeo en funcién de la variacion de la frecuencia de la fuente de alimentacion de la
bomba. El inversor conectado a cualquier bomba, gestiona su funcionamiento para mantener
una presion constante. De esta forma, la bomba o el sistema de bombeo solo se activan cuando
y cuanto se necesita, |0 que evita el desperdicio innecesario de energia y prolonga su vida Gtil.

En la elaboracion del folleto de instrucciones se ha utilizado la siguiente simbologia:

Riesgo de causar daio

a personas o propiedades. Riesgo electrico.

2. NORMAS DE SEGURIDAD

Antes de instalar y utilizar el producto:

- Lea atentamente antes del primer uso todas las partes del presente manual y conservarlo
para una referencia futura.

El usuario debe observar estrictamente las normas de prevencion de accidentes vigentes en
los respectivos paises.

Compruebe en el momento de la recepcion del producto que no hay dafios en el producto y/o
componentes faltantes, de ser asi, pongase en contacto con el proveedor de inmediato.

- Controlar que los datos indicados en la placa sean los deseados y adecuados para la instalacion,
y en particular que la corriente nominal del motor sea compatible con los datos indicados en
la placa de caracteristicas del variador.

- La instalacion y el mantenimiento deben ser llevados a cabo Unica y exclusivamente por
personal autorizado, responsable de efectuar las conexiones eléctricas segun las normas de
seguridad vigentes.

- El variador no deberda ser utilizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales y men-
tales reducidas, o bien sin la debida experiencia o conocimientos, salvo que un responsable de
su seguridad les haya explicado las instrucciones y supervisado el manejo del variador.

- Se debera evitar que los nifios jueguen con el variador.

- No utilice el producto de manera diferente a la especificada en el siguiente manual de
instrucciones.

- El fabricante declina toda responsabilidad por dafios derivados de un uso inapropiado del
producto y no se hara responsable de los dafios ocasionados por operaciones de mantenimiento
0 reparacion llevadas a cabo por personal no cualificado y/o con piezas de repuesto no
originales.



Respecto a la regulacion de inmunidad IEC61800-3, este dispositivo no esta disefiado
para ser utilizado en el entorno industrial. (Nota: las areas industriales o las areas
técnicas de cualquier edificio alimentado por un transformador dedicado son ejemplos
de entornos industriales).

Este dispositivo cumple con IEC 61800-3 Clase 2 Regulacién de emisiones. En un
entorno domeéstico puede causar interferencias de radio, en cuyo caso se pueden
requerir medidas de mitigacion adicionales.

El inversor puede producir un voltaje de sobretensién muy alto en el motor. Cuando
el motor es sometido repetidas veces a una sobretension, éste sufrird un deterioro
del aislamiento al acumular el esfuerzo de la sobretension. Asegurese de que las
especificaciones del motor sean compatibles con el variador.

> B> B

- Este inversor no incorpora funciones de proteccion térmica gradual eléctrica.

Riesgos Residuales:

- Antes de quitar la tapa del variador para cualquier accion de mantenimiento, asegurese
de desconectar la tension de red y esperar 5 minutos para que la electronica descargue
cualquier tension residual en su interior.

- Nunca desconectar el variador mientras el motor esté girando. Esta accion puede provocar
dafios irreparables al variador de frecuencia asi como afectar a los demas sistemas electronicos
conectados a la misma red eléctrica.

- Aunque la bomba se encuentre no operativa (led rojo POWER parpadeando), debe igualmente
cortarse el suministro eléctrico a todo el variador para cualquier accion de mantenimiento.

- Ante cualquier anomalia en la instalacion, puede pararse manualmente el variador a travées del
pulsador AUTO/ STOP preparado para tal fin.

3. DATOS TECNICOS

Valores Nominales:

‘ DriverControl MT | DriverControl TT | DriverControl TT3

Tension de Alimentacion (V) 220-240 V Monof. 400 V Trif. 400 V Trif.
Tension de Motor (V) 230 V Trif. 400 V Trif. 400 V Trif.
Frecuencia de Trabajo (Hz) 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Intensidad Maxima Salida Variador (A) 11 A 11 A 30 A
Intensidad Maxima Entrada Variador (A) 20 A 12 A 31 A
Grado de Proteccion IP 55~ IP 55* IP 55*
Grado de Contaminacion 2 2 2
Tipo de Accion 2B 2B 2B
Funcionamiento 51 51 51
Distribucion de sistemas de puesta a tierra | IT, TN-C, TN-S, TT | IT, TN-C, TN-S, TT | T, TN-C, TN-S, TT

*El ventilador auxiliar suministrado para el montaje a pared tiene grado de proteccion IP54
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Limites de utilizacion:

- Temperatura Minima Ambiente: -10°C

- Temperatura Maxima Ambiente: +40°C

- Variacién de Tension de Alimentacion: +/- 10%

- Rango de humedad: 5% a 95% sin condensacion y vapor
- Altitud maxima: 2.000 metros

4. IDENTIFICACION DE PRODUCTO
DriverControl M T

1L

Alimentacién Variador Salida Motor
M=Monofasica T=Trifasica T=Trifasica

5. TAMANO Y PESO

DriverControl MT 330 x 230 x 170 0,013 m® 3.5 kg
DriverControl TT 330x 230x 170 0,013 m® 3,5 kg
DriverControl TT3 330 x 295 x 210 0,020 m® 5 kg

6. ALMACENAJE

El producto debe almacenarse en un lugar cubierto y seco, alejado de fuentes de calor y
protegido de la suciedad y las vibraciones, de la humedad, de fuentes de calor y de posibles
dafios mecanicos. No coloque objetos pesados sobre el embalaje.

7. INSTALACION / MONTAJE

Antes de instalar el variador de frecuencia, lea atentamente todas las partes del presente
manual y consulte las normas de seguridad vigentes en el pais donde va a ser usado.

La instalacién debe ser efectuada por un técnico cualificado.

a) Instalacion de variador:

- Debe instalarse en ambientes bien ventilados, sin humedad y lejos de la exposicion directa del
sol y de la lluvia.

- Antes de efectuar las conexiones eléctricas, asegurese de que no reciba tension eléctrica el
cable utilizado para alimentar eléctricamente el variador.

- Comprobar fehacientemente los datos eléctricos indicados en la placa de caracteristicas del
variador antes de suministrar corriente eléctrica.



- Debe dimensionar correctamente los cables de suministro eléctrico al variador, y del variador
a la bomba conforme las normas vigentes del propio pais, en funcioén del consumo nominal
del motor y la longitud de cable que se requiera. A continuacion una tabla con las longitudes
maximas recomendadas en funcion de la seccion del cable eléctrico.

DriverControl MT 8 19 35 12 28 51
DriverControl TT 46 76 12 49 81 134
DriverControl TT3 - 38 61 - 40 64

- Cada cable de interfaz debe ser mas corto que 3 metros.
- Use los prensaestopas apropiados para fijar el cable.

- Asegurese también de que en la red eléctrica se disponga de protecciones eléctricas, en
particular es recomendado el uso de un interruptor diferencial de alta sensibilidad (30mA,
clase A para aplicaciones domeésticas, clase B para aplicaciones industriales).

El tipo B debe instalarse para toda la proteccién o monitoreo de corriente residual
desde un inversor hasta la tension de alimentacion.

- Es recomendable, ademas del interruptor diferencial, que exista en la instalacién una proteccion
magneto-térmica y un seccionador de tension eléctrica para controlar el suministro eléctrico
a cada variador individualmente.

La tierra debe estar conectada correctamente. Si
conectada, podria producirse una descarga eléctrica o un incendio.

b) Instalacion de grupo de presion con variador:

- El grupo de bombeo multiple siempre tiene que estar formado por bombas iguales vy, por
tanto, de la misma potencia y rendimiento hidraulico. El incumplimiento de este punto puede
provocar un funcionamiento erréneo del sistema de bombeo.

- Para el funcionamiento del variador de frecuencia es imprescindible el uso de un transductor
de presion (4-20mA).

- La ubicacion del transductor de presion siempre debe estar lo mas proxima posible al grupo
de bombeo, lo mas préxima posible al expansor de membrana, y siempre después de la valvula
de retencion general del grupo de bombeo. Es imprescindible la instalacion de una valvula de
corte general del equipo de bombeo, posterior a la ubicacion fisica del transductor de presion.

- En caso de existir mas de un transductor de presion en un grupo de bombeo multiple (mas de un
variador con transductor de presion conectado), la red de variadores interconectados decidira
automaticamente, y bajo unos test previos de fiabilidad de la lectura de los transductores
existentes, cual es el transductor que se utilizara como sensor de presion general para todo

el conjunto.

- En caso de que el transductor designado funcionase erréneamente, el conjunto de variadores
decidiran cambiar automaticamente el transductor considerado como principal, a otro que
proporcione lecturas mas precisas. El resto de transductores existentes permaneceran en
estado de standby listos para ser usados en caso de requerimiento.

la conexiobn a tierra no esta
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c) Instalacion sobre motor:

- Sustituir la tapa de la caja de bornes del motor por el adaptador soporte a motor
(piezas 5 y 11a) suministrado.

- Perforar con la ayuda de un destornillador, los 3 orificios del radiador metalico del circuito
de potencia (pieza 4). Los 3 orificios son visibles por la parte interior del radiador (poner la
imagen).

Atornillar el radiador metalico al adaptador soporte a motor con la ayuda de los 2 tornillos
facilitados para tal fin (piezas 9y 11b).

Apriete los prensaestopas apropiados para garantizar el grado de proteccion declarado
(pieza 10).

Realizar las conexiones eléctricas entre circuito de potencia y motor mediante los cables
eléctricos suministrados (pieza B).

Conectar mediante el cable plano el circuito de potencia a la tapa + circuito de control
(pieza 1).

- Atornillar el conjunto (pieza 13).

d) Instalacién sobre soporte mural:

ADVERTENCIA: Para la instalacion sobre pared no debe realizarse el apartado nimero 2
anterior, referente a la instalacion sobre motor, ya que de existir los 3 agujeros en el radiador
metalico no se garantizaria el grado de proteccion adecuado.

- Fijar el soporte mural a la pared a través de los 3 agujeros traseros del soporte mural
(pieza 7).

- Colocar el ventilador en la base del soporte mural asegurando la posicion de flujo de aire hacia
arriba (pieza 8).

- Colocar el conjunto variador dentro del soporte mural, asegurando que los 2 extremos del
radiador metalico queden por dentro del soporte mural.

- Fijar el variador al soporte mural a través de los 2 tornillos laterales perforados en el radiador
metalico (pieza 14).




8. CONEXIONES ELéCTRICAS
Modelos MT/TT
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Es necesario instalar un ndcleo magnético (A).
Lo encontrara en la caja de accesorios.

Debe fijarse a: MT) el cable de alimentacién
del convertidor de frecuencia, lo mas cerca
posible del prensaestopas, TT) el cable entre
el convertidor de frecuencia y el motor, lo mas
cerca posible del conector del convertidor de DriverControl TT
frecuencia, hasta que se escuche un CLIC (B).

a) Conexiones de potencia

Modelo ‘ Alimentacion ‘ Motor
DriverControl MT Monofasica 230V Trifasico 230Vac (Conexion EN TRIANGULO*)
DriverControl TT Trifasica 400V Trifasico 400Vac (Conexion EN ESTRELLA*)

*Para motores 230/400V
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ENTRADA 0-10V

ENTRADA PTC/NTC
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Es necesario instalar unos ndcleos magnéticos

(A, B y C). Los encontrara en la caja de accesorios.

En el cable de alimentacion del convertidor de frecuencia,
se instalaréd uno en el exterior, lo mas cerca posible del
prensaestopas (A).

En el cable entre el convertidor de frecuencia y el motor
se debe instalar uno que agrupe todos los cables (B)

y otro que agrupe solo las 3 fases sin tierra (C).

b) Conexiones de potencia

Modelo Alimentacion

DriverControl TT3 Trifasica 400V Trifasico 400Vac (Conexién EN TRIANGULO)
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c) Conexiones de senales

Senal

Salidas relé 1y 2

Descripcion

Salidas que actlan segun se hayan programado los parametros
9.14 y 5.15 respectivamente.

Estas salidas son libres de potencial y con una carga maxima
de 5 amperios a 230Vac.

Ventilador

En la modalidad de funcionamiento con soporte de pared, debido a que

no tenemos la refrigeracion del propio ventilador del motor utilizaremos el
sistema de ventilacion que equipa dicho soporte de serie para realizar esta
refrigeracion.

Esta salida es a 24Vdc y se activa siempre que el variador esté dando salida
de tension, la carga maxima de la misma es de 12W.

Entradas digitales 1y 2

En estas entradas podemos conectar cualquier contacto libre de potencial
gue nos realizara las funciones programadas en los parametros 5.12 y 5.13
respectivamente.

NOTA: No alimentar estas entradas con tension!!

Transductor

Conexion del transductor de presion (siempre 4-20mA) y manteniendo
la polaridad correcta mostrada en el dibujo de conexiones del propio
transductor.

Comunicacion RS485

x
O
a
<
74
S

N
.. .z N
Conexion del transductor de presion 14
; . (o}
(siempre 4-20mA) y manteniendo Q
la polaridad correcta mostrada r
en el dibujo de conexiones del propio <

transductor. M
©
x
o}
a
<
g
>




NASS

WATER PUMP SYSTEMS

9. FORMATO DE PANTALLA

Led tensién Display
variador principal

Led Botén
marcha stop
bomba manual

Led
alarma

WARNING: A
WAIT AT LEAST 5 MINUTES
AFTER REMOVING FOWER
Boton Botén
seleccion seleccion
izquierda derecha
Boton Botoén
subir bajar
10. PANTALLA PRINCIPAL
Frecuencia de Consumo Consumo Frecuencia
giro actual instantaneo Nominal de paro
™~ A
H|lz 43| ./ 3 R 418 .| B2
/ \

Him|F B 2.3 O = I T = N

Blo|r H S| . |5 DO = N R I

192|357 Mie nju

Hora actual Presién actual Presic‘)n_ Accesq
de trabajo al menu
Datos actuales Datos programados

11
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11. MODO DE FUNCIONAMIENTO

El grupo de bombeo multiple siempre tiene que estar formado por bombas iguales y, por
tanto,de la misma potencia y rendimiento hidraulico

a) Equipo de una sola bomba:

Mediante la lectura directa del transductor de presion, el variador de velocidad se encarga
degestionar la velocidad de giro del motor eléctrico de la bomba, garantizando una presion
de red fija e inalterable, independientemente de la demanda de caudal instantanea requerida.
Cuando la demanda de caudal es mas grande, la presion de la red hidraulica disminuye. En este
punto el transductor de presion, quien informa continuamente al variador de frecuencia de la
presion actual, provoca que el variador de frecuencia haga girar mas rapidamente al motor
eléctrico, garantizando la presion de trabajo fijada. En el otro extremo, cuando la demanda de
caudal disminuye, el variador de frecuencia hace girar mas lentamente al motor eléctrico para
gue la presion de la red hidraulica permanezca inalterable.

b) Equipo con varias bombas (Multivariador):

Cuando existe una red de 2 o mas variadores conectados entre si, el sistema decide alternativa
y ordenadamente que bomba debe arrancar en primer lugar, cuando una demanda de caudal
es requerida. Una vez esta bomba empieza a girar, en caso de detenerse por no existir mas
demanda de caudal, el sistema arrancara una bomba diferente a esta en el proximo arranque,
rotando todas las bombas que conforman la red de variadores para lograr que todas las
bombas de la red de variadores tengan los mismos arranques.

Si estando una bomba en marcha se llegase a la velocidad maxima de giro y la presion de la red
no alcanzase la fijada como presion de trabajo, el sistema decidira arrancar una bomba mas,
como apoyo de esta primera o de las que en ese momento estén en funcionamiento. En este
momento la red de variadores calculara la velocidad de giro de los motores que garantice el
minimo consumo eléctrico a la vez que mantiene la presion de trabajo.

Asimismo, y con esta misma premisa de maximo ahorro energético, el sistema calculara
continuamente cuando puede desconectar cada bomba de las que estén en ese momento en
funcionamiento.

12. ASISTENTE DE ARRANGQUE

La primera vez que le damos tension a nuestro equipo nos iniciara un asistente de arranque donde
se configuraran los parametros basicos para poder poner en marcha el grupo de bombeo. Este
asistente se realiza en solo uno de los equipos sea cual sea el nUumero total interconectados.

Durante la realizacion de dicho asistente el led rojo permanecera parpadeando indicandonos
gue nos encontramos en dicho proceso.
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El sistema nos indica automaticamente el numero
de variadores (x) que hay conectados a nuestra
red. Es un parametro indicativo y no modificable.

Con F1 podemos repetir la busqueda automatica
si el valor mostrado “x” es diferente al valor real.

Si se realizan varias busquedas y el valor sigue sin
coincidir, probablemente tengamos un error en el
conexionado de la red de variadores.

Antes llevar a cabo este punto debemos comprobar
mediante la sefial grafica del motor de la bomba
el sentido de giro de la misma, puesto que dicho
sentido de giro puede ser horario o anti horario
dependiendo del modelo de bomba.

En este punto veremos como el motor realiza una
secuencia de giros lentos para poder visualizar
con facilidad si el sentido de giro es el correcto.
Se realizan 6 test de giro y después para el motor.

Con F1 se reinicia el test de giro.

Si el sentido de giro no es el correcto, selec-
cionamos NO con las flechas y debemos reiniciar
el test pulsando F1 para comprobar que se ha
cambiado el sentido de giro con éxito.

Una vez comprobamos que el sentido de giro es
el correcto, seleccionamos Sl y luego aceptamos
con F2.

Mediante los pulsadores de flechas aumentamos
o disminuimos el valor que se encuentra
parpadeando y con F2 cambiamos al siguiente
valor. La secuencia de valores es:

DIA —> MES ANO HORA —> MINUTQOS

En la parte inferior izquierda del display nos indica
el dia de la semana calculado automaticamente
dependiendo de la fecha introducida.

Cuando modificamos el ultimo valor (minutos)
pulsando F2 aceptamos los cambios.

NOTA: En cualquier punto de la fecha podemos ir
al valor anterior pulsando la tecla F1.

13
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En este punto debemos introducir el consumo
nominal del motor, aumentando o disminuyendo
el valor con los pulsadores de flecha y validando
con F2.

NOTA: El consumo nominal es el indicado en la
placa de caracteristicas del motor y teniendo en
cuenta de escoger correctamente dependiendo
si conectamos un variador MT2 escoger el
valor a 230V y TT3 a 400V.

Mediante los pulsadores de flecha introducimos
el rango maximo de presion del transductor
conectado.

Este valor estd indicado en la placa de
caracteristicas del transductor de presion, que
siempre debera ser de 4-20mA

Con F2 validamos este dato.

Mediante los pulsadores de flecha introducimos
la presion que queremos que el equipo trabaje.

Debemos tener muy en cuenta que este valor
esta siempre dentro de la curva de trabajo de
la bomba, siempre intentando evitar los puntos
extremos de la curva, esto es con caudales
cercanos a O o presiones muy bajas.

Con F2 validamos el dato.

Llegados a este punto, el variador se auto
programara para saber cual es el momento
en el que ya no tiene demanda de caudal y
debe pararse, para ello nos pedira ayuda para
entender como es la instalacion a la que esta
conectado.

Debemos seguir exactamente las instrucciones
indicadas en el panel.

e Abrir impulsion: Debemos abrir la impulsion
general del sistema para provocar consumo
de caudal

e Pulsar aceptar: Una vez abierta completa-
mente la impulsién debemos pulsar aceptar
mediante F2. Una vez pulsado F2 la bomba
se pone en marcha.
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e Esperar 10 segundos: Se muestra una cuenta
atras de 10sg tras la cual se indicara un nuevo
paso a seguir.

Esta cuenta atras no se iniciara si la presion
indicada esta por en-cima de la que hemos
puesto en la presion de consigna. Si una vez
iniciada la cuenta atras la presion aumenta
demasiado, el contador volvera a mostrar los
10 segundos hasta que la presién no descienda.

En este punto debemos cerrar la impulsion
lentamente (utilizando un minimo de 5-7sg) hasta
gue el consumo de caudal sea cero. En este
momento la presion de la instalacion debe ser la
introducida anterior-mente en este asistente.

Una vez la impulsion esta cerrada y la presion de
consigna establecida pulsamos F2 para aceptar.

La opcion “Aceptar” solo aparecera si llegamos a
la presion de trabajo que le hemos indicado. En
el caso de no alcanzar la presion de con-signa sin
consumo de agua, no se mostrara la opcion de
“Aceptar”.

Nos indica la frecuencia de paro calculada, esto
es: para la presion de trabajo indicada, cuando
la bomba baja de esta frecuencia ya no genera
ningun caudal por lo cual el motor procedera a
pararse.

Pulsando F1 volvemos a la pantalla inicial de
busqueda de frecuencia de paro, si pulsamos F2
aceptamos.

Muestra un texto durante unos segundos
indicandonos que el asistente ha finalizado con
exito antes de mostrar la pantalla principal.

NOTA: Todos los datos introducidos o calculados en el asistente son modificables a posteriori

mediante el menud del equipo.

ASISTENTE DE ARRANQUE EN SISTEMAS DE 2 0 MAS BOMBAS

En sistemas de 2 o mas bombas el asistente de arranque se efectuara en el equipo que tiene
conectado el transductor, solo ese equipo indicara la primera pantalla de este asistente. En caso
de haber mas de una bomba con transductor conectado, el sistema decidira automaticamente
gue equipo de los que tienen transductor se utilizara para efectuar el asistente.

Una vez finalizado el asistente en el equipo seleccionado, los demas equipos de la red estaran
totalmente programados con los mismos datos, solo estaran pendientes de realizar la prueba
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de giro de su asistente y las bombas slave tendran el piloto rojo de alarma encendido y una
indicacion en pantalla de prueba de sentido de giro. Una vez realizada la prueba de giro de
estos, pasaran a la pantalla principal directamente y el conjunto estara totalmente programado.

13. MENU CONFIGURACIAN
| | |

| LPARMMETROS || 2.VISUALIZAGON || 3.ReG. || 4 MANUAL | | 5. PAR AVANZADOS | 6. AIUSTES FINOS
LIERESIONDE 201 EMPERATORDEL 501 IDIOMA 541 RELE SALIDA f D ORaTANTE
1.4 INTENSIDAD MOTOR | | 2.02 SENAL ANALOGICA 1 SLZNIDADES DE 542 RELE SALIDA 2 G.02 CONSTANTE
15 SENTIDO DE GIRO | | 2.03 SERAL ANALOGICA 2 VALORMIN i | | RoaAmio T B0 FRECUENCHDE
16 FRECUENCADE | [ 4 reap 0-10v 505 TRANSDUCTOR PRES. | [ 544 HORA INICIO 6.05 MANIOBRA
PARO VALOR MAX (20mA) PROGRAMA T FRECUENCIA DE PARO
V| s mensoaon o [pommon | Lo,
206 HORAS ACTIVO SULMAMAFRECUENTA | (240 ROCRANA 6.07 DIRECCION MODBUS
207 HORAS TRABAJADAS SIDINRULRD, S HOR ko 6.08 BAUDRATE MODBUS
Tk B | [ | [
209 ENTRADA DIGITAL R SASNVELALERTA 6.10 RESET ALARMAS
S| [ | (ol e
212 ENTRADA DIGITAL 4 515 RETARD0 PARO 557 ALARNA ROTURA D
2.13 SALIDARELE 1 516 TIENPO AUTOCAMBIO | | 238 PLARMA VOLTAGE
—— S.17 INTERVALO PUNP | | 539 TIPO DE TERMSTOR
215 VERSION SOFTWARE 518 ENTRADADIGITAL T | | SS0 MIVEL DISPARD
o sy | (A
AL L S22 ENTRADADIGITAL2 | |yiogp T oA
523 ENTRADAPRESION 2 | | 263 ASISTENTE BUS.
526 ENTRADADIGITAL | | 5.64 AJUSTES DE FABRICA
527 PRESION ENTRADA 3
530 ENTRADA DIGITAL 4
531 PRESION ENTRADA 4
535 PRESION ESCLAVO 1V
5.36 PRESION ESCLAVO 9V
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WATER PUMP SYSTEMS

1. PARAMETROS

Programacion
Defecto

Par. Descripcion ud.

1.1 PRESION DE

TRABAJO Bar Asist. 0.5 | EE Presion que queremos mantener el sistema.
Intensidad en amperios del motor. Teniendo en
1.4 lNTEI\'\/Ilgl-PéARD DE Amp | Asist. 0.1 11 cuenta si nuestro motor esta cableado en
trifasico 230V o en trifasico 400V.
Podemos cambiar el sentido de giro
1.5 SEN&ISS DE 0 1 del motor maodificando este paréametro
de O a 1 o al revés.
FRECUENCIA DE . El sistema se detendra cuando el variador esté
1.6 PARO Hz Asist. 0.1 | 99.9 | trabajando un tiempo determinado (ver parametro

9.06) por debajo de esta frecuencia.

Es el diferencial que permitimos que descienda
1.7 D”Egg&ﬁg‘bEDE Bar 0.5 0.3 3 la presion para arrancar la bomba a partir de la
introducida en el parametro 1.1.

Asist.: Este parametro es el introducido o el calculado en el asistente de arranque.
F.E.: Fondo escala del transductor (Introducido en el asistente de arranque).

2. VISUALIZACION

Descripcion ‘ ud. ‘
2.01 TEE{'_F"\E/I%%EE]A °C Temperatura del médulo electrénico del inversor.

~ . Valor en mA del transductor de presion 1.
2.02 SENAL ANALOGICA 1 mA Este dato sera 4 mA para O Bar y 20 mA para el limite
superior del transductor conectado.

Valor en mA del transductor de presion 2.

2.03 SENAL ANALOGICA 2 mA Este dato sera 4 mA para O Bar y 20 mA para el limite
superior del transductor conectado.
2.04 ENTRADA O-10V V | Valor de la sefial O-10V si esta habilitada en una de las entradas.

2.05 TERMISTOR MOTOR kohm | Valor de la sefial NTC/PTC si esta habilitada en la configuracion.

Numero total de horas que el inversor ha
2.06 HORAS DE TENSION Horas estado conectado a la red eléctrica.
Numero total de horas trabajadas
2.07 HORAS TRABAJADAS Horas (proporcionando un voltaje de salida) del inversor.
Numero total de puestas en marcha desde cero
B NUMERO DE ARRANGQUES qgue ha realizado la unidad.
2.09 ENTRADA DIGITAL 1 Indica si la entrada 1 estda ON o OFF
2.10 ENTRADA DIGITAL 2 Indica si la entrada 2 esta ON o OFF
2.11 ENTRADA DIGITAL 3 Indica si la entrada 3 esta ON o OFF
2.12 ENTRADA DIGITAL 4 Indica si la entrada 4 esta ON o OFF
2.13 SALIDA RELE 1 Indica si el relé 1 esta ON o OFF.
2.14 SALIDA RELE 2 Indica si el relé 2 esta ON o OFF.
2.15 | VERSION DE SOFTWARE Versién de software del dispositivo.
2 16 | CONS. POTENCIA BOMBA | W Potencia instantanea consumida en terminales de salida

hacia la bomba.
2.17 CONS. POTENCIA RED W Potencia consumida instantdneamente por todas las bombas.
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3. HISTORICO

Z.81 aALAaRMA Fad
TEHMSIOH
1asa2sr01 6 - 1219
Salir
21
4. MANUAL

Cuando accedemos al menu Historico nos encon-
tramos por orden cronologico con el listado de alarmas
gue se han dado en nuestro equipo, indicando la
fecha y la hora en las que se produjeron.

Con las flechas A y v podemos avanzar o0 retro-
ceder para visualizar las diferentes alarmas que se
han dado.

Si pulsamos F1 salimos de este mend.

El sistema esta preparado para realizar pruebas de velocidad y funcionamiento de forma manual a
traves de este menu. Cuando entramos a este menu, sea cual sea el estado del sistema, el equipo
desde el que entramos detiene sus funciones y por lo tanto detiene la bomba.

Cuando entramos a este menu nos aparece esta pantalla:

4. MaHUAEL

Salir

-
F1

H.8H=z (@8=13
4.8 Ear

4. MAaNUAL

2.BHz [<@sa)
4.e6Ear

ATENCION

Donde podemos ver la frecuencia, un temporizador de
funcionamiento y la presién que hay en ese momento
leida por el transductor.

Si pulsamos F1 salimos de este mend.

Cuando presiona ON (con la tecla F2), arrancara el
motor y podra aumentar o reducir la frecuencia con
las teclas de flecha. Al mismo tiempo, puede ver
como comienza la cuenta regresiva para 2 minutos de
operacion. Si no presiona ninguna tecla, después de
2 minutos, el motor se detendrd automaticamente.
Si presiona la tecla F2 durante la cuenta regresiva,
se aumentard a 15 minutos, 30 minutos, 1 hora,
2 horas, 4 horas, 8 horas y 24 horas por cada
pulsacion.

Si pulsamos F1, salimos paramos el motor y volvemos
a la pantalla de espera de este mismo mendu.

Un mal uso del modo manual puede provocar sobrepresiones

en la instalacion



5. PARAMAMETROS AVANZADOS

Programacion

NASS

WATER PUMP SYSTEMS

Descripcion uUd. .
Defecto Min. Max.
Espafiol | Holandés
FLZ?‘:EZS ch;fgﬁo Podemaos elegir entre diferentes
5.01 IDIOMA Espariol . idiomas tanto de menu
[taliano Turco :
] como de avisos.
Portugués Ruso
Aleman Sueco
UNIDADES DE . Unidades de presion de trabajo
. PRESION == Erir S y mostradas.
Uit NSRBI Valor del transductor de presion
5.04 PRESION VALOR Bar | Wizard -1 10 a4 mA P
MIN (4 mA)
Vs NEIDETER Valor del transductor de presion
5.05 PRESION VALOR Bar | Wizard 5 40 a2 90 mA P
MAX (20 mA)
FRECUENC) Frecuencia minima a la que las
et NIV A = 18 a9 bombas pueden tr‘aba'ar(‘q
TRABAJO P Jar:
FEECUENC Frecuencia maxima a la que las
5.09 MAXIMA Hz 50 25 65 it ittt q
TRABAJO ombas pueden trabajar.
5.10 IMPULSO Bar 0 0 PRI\E%?N Aumento de presion a la frecuencia
’ PROPORCIONAL maxima de la bomba.
BOMBA
5.11 NUMERO MAXIMO 8 1 g Numero maximo de bombas que
’ BOMBAS ON pueden funcinar simultdneamente.
Tiempo desde el momento en que la
bomba principal esta funcionando a
542 | PETARDOPARD o | g 10 100 | una velocidad por debajo de la fre-
PRINCIPAL i
cuencia de parp (par 1.6) hasta que
se detiene por completo.
Frecuencia de referencia para deci-
dir si la bomba auxiliar debe estar
o no en funcionamiento. Arrancara
FRECUENCIA si la frecuencia esta por encima del
5.13 UMBRAL Hz 47 25 a0 valor y la presion real por debajo de
MARCHA AUXILIAR la consigna. La bomba auxiliar para-
ra si la frecuencia esta por debajo y
la presion real es igual
a la de consigna.
Tiempo desde el momento en que
RETARDO MARCHA ocurre la condicion del parédmetro
14| AUxiLARES | B89 | @ 1 200 | 5 09 hasta que arranca la
bomba auxiliar.
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Par.

5.15

Descripcion

RETARDO PARO
AUXILIARES

Ud.

Seg.

Defecto

Programacion

10

Tiempo desde que un sistema de
dos 0 mas bombas funciona por
debajo del parametro 1.6 hasta que
se detienen las bombas auxiliares.

5.16

TIEMPO
INTERCAMBIO

Horas

24

OFF

72

Parametro para configurar el
periodo de tiempo para el cambio
de funcionamiento entre bombas.

5.17

INTERVALO
PUMP KICK

Horas

24

OFF

72

Parédmetro para configurar el perio-
do de tiempo para el arranque
periodico de la bomba.

Si la bomba esta inactiva durante
este periodo de tiempo establecido,
girara a la frecuencia minima

2 o 3 veces.

5.18

ENTRADA
DIGITAL 1

No
usado

No usado

Paro Remoto
Paro Remoto INV
Paro Local
Paro Local INV
Entrada Punto Trabajo
Entrada Punto Trabajo INV
Sensor Caudal
Sensor Caudal INV
Esclavo O-10V

Si selecciona “No usado” no afectara
al sistema.

Podemos utilizar la entrada digital
como arranque-parada del sistema
0 como arranque-parada de una
sola bomba eligiendo las opciones
“Paro Remoto” o “Paro Local”.
También se puede utilizar una
presion de trabajo predeterminada
diferente. Al seleccionar

“Entrada Punto Trabajo”, puede
seleccionar otra presién de funcio-
namiento diferente en el parametro
5.18.

La opcion de sensor de flujo se
utiliza cuando hay un sensor de flujo
disponible, que detendra la bomba.
La opcion esclavo O-10V se usa si
un dispositivo activo O-10V o un po-
tenciémetro (dispositivo pasivo) esta
conectado a la entrada O-10V.
Nota: Las opciones INV se utilizan
para entradas NC.

5.19

PRESION
ENTRADA 1

Bar

0,5

FS

Se puede configurar un punto de
trabajo diferente si la entrada esta
activa.

5.22

ENTRADA
DIGITAL 2

No usado

Ver parametro 5.18

Ver parametro 5.18

5.23

PRESION
ENTRADA 2

Bar

0,5

FS

Se puede configurar un punto de
trabajo diferente si la entrada esta
activa.

ENTRADA
DIGITAL 3

No usado

Ver parametro 5.18

Ver parametro 5.18




NASS

WATER PUMP SYSTEMS

L. Programacion
Descripcion | Ud. =
Defecto | Min. Max.

PRESION Se puede configurar un punto de trabajo dife-

e ENTRADA 3 B % oks i rente si la entrada esta activa.

5.30 E’I\gﬁﬁfﬁ No usado| Ver parametro 5.18 | Ver parametro 5.18

PRESION Se puede configurar un punto de trabajo dife-

SHEL ENTRADA 4 B . BhE i rente si la entrada esta activa.

Si se instala un dispositivo de 0-10 V, aqui pue-
de establecer el valor de presion para la sefial
PRESION de 1 voltio.

ek ESCLAVO 1V SEIR| 1FET Uy e FER SI0E *Este parametro esta disponible cuando cual-
quiera de las entradas digitales esta
configurada como Esclavo O-10V.

Si se instala un dispositivo de 0-10 V, aqui pue-
de establecer el valor de presién para la sefial
PRESION de 9 voltios.

e ESCLAVO SV B [FEr 1.1 ks Per Bl0E *Este paréametro esta disponible cuando cual-
quiera de las entradas digitales esta
configurada como Esclavo O-10V.

El objetivo de este parametro es habilitar sefiales
de forma remota.
OFF: El relé nunca se activa.
Alarma (NO): El relé se cierra ante una alarma.
Alarma (NC): El relé se abre ante una alarma.
Marcha: El relé se cierra cuando la unidad esta
OFF funcionando.
Reloj (NO): El relé se cierra en funcion de los
Alarma (NO) .
datos horarios programados en los
Alarma (NC) .
Marcha parametros 5.44 a 5.48.
: Reloj (NIC): El relé se abre dependiendo de los
RELE Reloj (NO) ,
5.41 OFF . datos de tiempo programados en los
SALIDA 1 Reloj (NC) )
parametros 5.44 a 5.48.
Falta de agua . . S .
Falta de agua: el relé se activa si el variador
Paro Externo . : .
2 detecta un funcionamiento sin agua.
Sobrepresion (NO) X .
. Paro externo: el relé se activa cuando hay una
Sobrepresion (NC) .
parada externa. (Para esta condicion
debemos tener programada una entrada digital
como “Paro Local”).
Sobrepresion (NO): El relé se cierra si hay una
alerta de sobrepresion (parametro 5.49).
Sobrepresion (NC): El relé se abre si hay una
alerta de sobrepresion (parametro 5.49).
5.42 RIELE OFF Ver parametro 5.41 | Ver parametro 5.41
: SALIDA 2 P : P '
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Programacion

Descripcion

Defecto
En este pardametro puede optar por no
tener un programa horario (OFF) o se-
leccionar los dias de la semana en que
OFF desea que se ejecute este programa.
L-Do Puede elegir entre semanas
5.43 PROGRAMA OF L-V completas (lunes a domingo), dias
HORARIO 1 : .
Sa-Do laborables (lunes a viernes), fines de
L..... Do semana (Sabado- Domingo) o dias
individuales.
El programa horario actuara sobre el
relé de salida programado a tal efecto.
5.44 | NCO BEOGH 00:00 | 00:00 | 23:59 | Hora de inicio del programa horario 1.
FIN PROGR. ) . i Hora de finalizacion del programa
5.45 HORARIO 1 00:00 00:00 23:59 horario 1.
PROGRAMA . Igual que el parametro 5.43 pero para
Sl HORARIO 2 LA Ve parEimeiie B un segundo programa horario.
5.47 | NCD PO 00:00 | 00:00 | 23:59 | Hora de inicio del programa horario 2.
FIN PROGR. ) . ) Hora de finalizacion del programa
5.48 HORARIO 2 00:00 00:00 23:59 horario 2.
NIVEL ALARMA Parametro para fijar la presion maxima
9-49 | 5OBREPRESION FS | Par 1.1 FS | de la instalacion.
Parametro para habilitar o deshabilitar
la alarma deteccion de falta de agua.
En el caso de estar activo y detectar
gue no hay agua, el variador iniciara
los intentos mediante siguiente secuen-
cia: 5 minutos, 15 minutos, 1 hora, 8
ALARMA FALTA horas o 24 horas. La pantalla mues-
5.54 DE AGUA S Sl NO tra el tiempo restante del intento de
ACTIVA inicio. Pulsando F2 forzamos el reset
del aviso, aun cuando el tiempo no
haya concluido. Si después del aviso
de 24 horas se detecta nuevamente
funcionamiento en seco, la unidad se
blogueara indefinidamente hasta que
se presione F2.
RETARDO Tiempo desde que el sistema detecta
5.56 ALARMA Seg. 5 1 99 un la falta de agua hasta que se activa
FALTA DE AGUA la alarma por este mativo.
ALARMA ROTURA Parametro para habilitar o deshabilitar
5y TUBERIA =1 =l o la deteccion de tuberia rota.
Parametro para habilitar o deshabilitar
5.58 AR TENEIEN Sl Sl NO la alarma por corte de alimentacion
ACTIVA P
eléctrica.
OFF Con este parametro, seleccione el
5.59 =D ,\-I;I%q-l\éllquTOR OFF PTC tipo de termistor del motor disponible
NTC para la proteccion del motor.
NIVEL DISPARO Con este parametro, establezca el
5.60 TERMISTOR kohm 1 0,5 99,9 nivel de activacion del termistor del
MOTOR motor.
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Programacién
Defecto Min. Max.

Descripcion

Si: La edicion de los valores de los
parametros esta bloqueada.

BLOGUED DE NO: La edicion de los valores de los
arametros esta desbloqueada.
5.61 PARAMETROS NE NE =l E’ara cambiar este parametro de Sl
a NO, debe ingresar la contrasefia
1357 u otra contrasefia generada
previamente por el usuario.

Cuando cambie estos parametraos

a “SI”, aparecera esta pantalla para
5.62 AJU&LEOEEA(\:HA NO NO S editar la fecha y la hora. Una vez que
se completa la edicién, el parametro
vuelve a “NO”.
QS?&E'EEE\ Si cambia este parametro de “NO” a
5.63 FRECUENCIA NO NO Sl “SI”, se iniciara el asistente de bus-
DE PARO gueda de frecuencia de paro.
Far‘a l}einiciar_"la gni?‘at? y dejarlabgon
a configuracion de fabrica, cambie
5.64 AEEI%—E%EE NO NO Sl este parametro a “Sl” y después

ingrese el codigo 1357. El variador
iniciara el asistente de inicio.

6. AJUSTES FINOS

Programacién
Defecto | Min. Max.

Par. Descripcion

CONSTANTE
6.01 | HROPORCIONAL 1oy R
CONSTANTE
FRECUENCIA DE
FRECUENCIA
6.05 | \aNiOBRA STOP | Bar | O.1 o 88
VELOCIDAD
6.06 | \;ANIOBRA STOP [ 1 B
DIRECCION
6.07 MODBUS 1 1 250
6.08 | BAUDRATE 4 19,2 58
' MODBUS ps : ;
19,2
6.09 DAL 0 0 ) O=par // 1=impar // 2=no paridad
RESET DE Si cambia este parametro de “NO” a “SI”,
6.10 ALARMAS NO NO Sl restablecera el registro de alarmas y el
parametro volvera automaticamente a ‘NO”.
RESET DE Si cambia este parametro de “NO” a “SI”,
6.11 NUMERO DE NO NO Sl restablecera el nimero de arranques y el
ARRANQUES parametro volvera automaticamente a “NO”.

Para entrar al menu 6, se requiere una contrasefia (2468)

Si se instala en una bomba de pozo, se recomienda madificar el valor 6.04 (frecuencia de conmutacion) al minimo
(2.5 kHz).

ATENCION: Antes de modificar los parametros del ment B, pongase en contacto con nuestro servicio de asistencia,
ya que una configuracion incorrecta podria provocar un mal funcionamiento del variador y/o dafios en la bomba.
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14. GESTION DE AVISOS

Una de las premisas principales del variador de frecuencia es intentar evitar la interrupcion del
suministro hidraulico. Para ello, el variador dispone de sistemas que, en caso de alguna lectura
de presion/consumo de motor fuera de los valores establecidos, pueda mermar parcialmente
su capacidad para intentar evitar el bloqueo del variador, por tanto, evitar la interrupcion del
suministro hidraulico.

Un ejemplo claro es un exceso de consumo del motor eléctrico. En este supuesto concreto, el
variador limitara la velocidad de giro del motor para evitar su deterioro, manteniendo el consumo
del motor igual al consumo nominal, de esta manera la instalacion hidraulica continuara recibiendo
caudal por parte de la bomba, no a la presion de trabajo establecida, pero si a una presion algo
inferior.

A continuacién se muestra una tabla donde se especifica el estado actual del funcionamiento del
sistema, en funcion de avisos visuales que se nos muestran tanto en los leds indicadores como en

el display principal:

Motivo Explicacion / Solucion
Compruebe que no exista un paro manual (boton
El led La bomba a la que esta conectada AUTO/STOP del teclado), un paro remaoto (entrada
POWER el variado no esta operativa para auxiliar activa como paro remoto) o un paro general
parpadea su funcionamiento automatico de la red de variadores (se produce cuando algin
parametro critico general esta siendo modificado).
El led RUN El variador de frecuencia esta en Trifasico 400Vac (Conexion EN ESTRELLA*]
parpadea proceso de detener la bomba
El led Se esta efectuando el El led dejara de parpadear una vez que haya
asistente de arranque completado el asistente de configuracion inicial.
ALARM b . :
arpadea La bomba esta en algun es_tado de Consulte el apartado relativo a Ala_r‘m_as dgl
P alarma (se indica en el Display) presente manual para solventar la incidencia.
El dato de la = var‘_|ador esta limitando la frl‘e— Consulte el apartado relativo a Alarmas
. cuencia de giro del mator debido I :
frecuencia . del presente manual para solventar la incidencia.
a una temperatura excesiva de la o
actual . Compruebe la correcta ventilacién del
electronica, sumada a un consumao ) )
parpadea . P variador de frecuencia.
excesivo del maotor eléctrico.
El . Le recomendamos vuelva a realizar el asistente de
dato de la La frecuencia de paro . :
. . ajuste de la frecuencia de paro (5.24).
frecuencia | calculada es superior a la frecuen- . ! )
. . P En caso de una vez realizado el asistente persista este
de paro cia maxima de la red eléctrica a la . C - :
. . aviso, debe disminuir la presion de trabajo, ya que la
parpadea gue esta conectado el equipo. )
bomba que hay conectada no podria alcanzarla.
El dato del El variador esta limitando la . .
. : Compruebe que la intensidad de
consumo frecuencia de giro del motor .
. motor (1.2) sea la reflejada en la placa
actual debido a un consumo L
: de caracteristicas.
parpadea excesivo del motor
El variador que presenta este aviso
no dispone de ningun transductor
Junto al - o
de presion conectado. Si existe un Desconecte el transductor del bornero
dato de la . P o :
i transductor conectado, no esta eléctrico e invierta la polaridad
presion . -
conectado con la polaridad de los cables de conexion.
actual, hay . ;
. correcta. El transductor tiene una Recomendamos cambiar el transductor
un asterisco ;
lectura O.5 bar diferente a los porque no lee correctamente.
que parpadea
otros transductores conectados
en la red de variadores.




15. ALARMAS

NASS
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Mensaje ‘ Motivos Solucion / Soluciones
Comprobar gue el dato de consumo
. nominal esté correctamente entrado
ALARMA FO1 Indica un consumo
SOBREINTENSIDAD excesivo del motor. :
Comprabar que la bomba gire
libremente sin ninguna obstruccion.
El motor esta Desconecte el motor del variador y
comunicado/quemado compruebe que el mensaje desaparece.
Si no es asi péngase en contacto con el
Servicio técnico mas cercano.
Compruebe que todos los cables del
ALARMA FO2 , Prushe 9
No estan cableados motor estén correctamente conectados
CORTOCIRCUITO . . .
todos los cables al propio motor y también al variador.
Supervisar también el correcto cableado
de alimentacion eléctrica del variador.
Péngase en contacto con el servicio
Fallo interno del variador técnico mas cercano.
Asegurese que la temperatura ambiente
no supere los extremos reflejados
en este manual.
El médulo de potencia En caso de montaje sobre bomba,
ALARMA FO3 ha alcanzado una asegurese de que la bomba tiene
SOBRETEMPERATURA temperatura muy elevada, ventilador y que esta instalada

DEL MODULO

comprometiendo
su fiabilidad.

la tapa del ventilador.

En caso de montaje sobre soporte de
pared, asegurese de que el ventilador
del soporte funcione correctamente
cuando el motor esta en marcha.

Se ha interrumpido el suministro
eléctrico al variador.

Los cables de conexion eléctrica

ALARMA F0O4 El variador no recibe corriente de la red eléctrica hacia el variador
TENSION eléctrica, o esta fuera de los se han desconectado.
DE ENTRADA limites superior e inferior.
La tension eléctrica de entrada al
variador esta fuera de los limites
especificados en el apartado
de Datos Técnicos.
El transductor de presion esta cableado
en el variador con la polaridad invertida.
ALARMA FO5 El variador no recibe una lectura 5 ’
TRANSDUCTOR correcta del transductor El transductor de presion esta estropeado

de presion.

El transductor de presion tiene un rango
diferente de 4-20mA.
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ALARMA FO6
FALLO MOTOR

Motivos

El motor esta
comunicado/quemado

Falta/mala conexion de las fases

Solucion / Soluciones

Desconecte el motor del variador y
compruebe que el mensaje desaparece.
Si no es asi pongase en contacto con el

servicio técnico mas cercano.

Alguno de los cables que comunican el
motor con el variador de frecuencia no
hace buen contacto eléctrico.

El motor esta conectado para recibir
una tension eléctrica diferente de la que
proporciona el variador de frecuencia.

Existe un consumo desequilibrado de las
fases de entrada entre ellas.

ALARMA FO7
FALTA DE AGUA

El variador detecta que la
bomba esta trabajando
parcialmente en vacio.

Asegurese de que la bomba aspire
correctamente el fluido.

ALARMA FO8
ROTURA
DE TUBERIA

El variador detecta que la bomba
trabaja a muy baja presion
y una velocidad elevada
durante un tiempo.

Compruebe que la red hidraulica
no tenga fugas de caudal superiores
a las que serian requeridas en una
demanda habitual.

Compruebe que la frecuencia
minima sea superior a 10Hz.

Compruebe que la frecuencia
maxima sea inferior a 65Hz.

Compruebe que la frecuencia

ALARMA AQ9 Existe algun parémetro ALl ; S=
PARAMETROS DE relacionado con la frecuencia mmgn'}g ;?gg%%%%%a rﬁgiir'g;emor
FRECUENCIA en discordancia con los valores :
INCOHERENTES SelsEiereiios MarmeEes, Compruebe que la frecuencia de
marcha de las bombas auxiliares
sea inferior a la frecuencia maxima.
Compruebe que la frecuencia de marcha
de las bombas auxiliares sea superior
a la frecuencia minima.
ALARMA A10 El retardo de paro de las bombas
PARAMETROS auxiliares es superior al retardo
DE TIEMPO de paro de la bomba principal.
ALARMA A11 El dn;er'enmal de presion 4 Debga r‘gdumr‘se el dlgeanEIBI ]
PARAMETROS e arrangue es e presion de arranque de la bomba,

DE PRESION

superior a la presion
de consigna.

0 aumentar por encima de dicho
valor la presién de trabajo.

ALARMA A12
SOBRECALENTA-
MIENTO DEL MOTOR

El valor detectado del termistor
NTC o PTC es mayor o
menor que el valor indicado.

Espere a que el motor se enfrie.
Compruebe la conexion del cable
PTC o NTC.

ALARMA A15
SOBREPRESION

Se ha superado el umbral de alerta
indicado en la seccion relativa al
nivel de alerta de sobrepresion.

Verifique el nivel de alerta de
advertencia de sobrepresion.




NASS

WATER PUMP SYSTEMS

Mensaje Motivos Solucion / Soluciones

Compruebe que el cable plano que comunica ambos circuitos

No existe comunicacion electronicos este bien conectado y apretado.
entre la placa de control Puede - i
; producirse por un error puntual del firmware del va-
ALARMA X13 | con botonera y display, y la riador o por la lectura puntual de algin
ERROR placa de potencia atornilla- parametro considerado fuera de limites. En este
INTERNO da al radiador. caso recomendamos la desconexion eléctrica del variador de

, _ frecuencia durante unos minutos. Si transcurridos unos mi-
Fallo interno del variador. | nytos al dar tension al variador el mensaje permanece, debe
ponerse en contacto con el servicio técnico mas cercano.

Compruebe que el cable plano que comunica ambos

La comunicacion entre circuitos electronicos esté bien conectado y apretado.
placas electronicas de Compruebe que los cables que conectan las unidades estén
ALARMA X14 la misma unidad o la correctamente conectados y apretados. Puede deberse a
ERROR informacién compartida un error ocasional en el firmware del variador o la lectura
INTERNO entre unidades tiene fallos | puntual de un parametro que se considera que esta fuera de
o errores de integridad | los limites. Este error se restablece automaticamente, por lo
de los datos. gue el sistema normalmente volvera a la normalidad

después de unos minutos.

16. MANTENIMIENTO Y REPARACION

Se recomienda controlar el variador de frecuencia peridédicamente y regular su funcionamiento.

17. GARANTIA

El incumplimiento de las instrucciones proporcionadas en este manual de instrucciones y/o
cualquier intervencion en el inversor que no sea llevada a cabo por servicio autorizados y/o el
uso de piezas de repuesto no originales invalidara la garantia y eximira al fabricante de cualquier
responsabilidad en caso de accidentes a personas o dafios a la propiedad y/o al producto en si.

Una vez que el producto ha sido recibido, verifigue que no haya sufrido roturas o abolladuras
significativas. De lo contrario, indiquelo a la persona que realizd la entrega. Una vez retirado el
variador de frecuencia de su embalaje, verifique que no haya sido dafiado durante el transporte.
Si esto sucedi6, informe al distribuidor.

Verifique en la placa de especificaciones que las caracteristicas que se muestran son las que
solicito.

En caso de que una falla no se encuentre dentro de los provistos en la tabla “SOLUCION DE
PROBLEMAS”, contacte al distribuidor autorizado mas cercano.

18. ELIMINACION Y TRATAMIENTO AMBIENTAL

Para llevar a cabo la eliminacién de las piezas que componen el variador de frecuencia, sera
necesario atenerse a las normas y leyes vigentes propias del pais donde se esta siendo utilizado el
producto. En cualquier caso se ruega no arrojar piezas contaminantes al medio ambiente.

Este simbolo en el producto indica que no se puede tirar con la basura doméstica.
|

Esta disposicion solo se refiere a la eliminacion de equipos en el territorio de la Union Europea
(2012/19 /UE). Es responsabilidad del usuario deshacerse del equipo entregandolo en un punto
de recogida designado para reciclar y eliminar el equipo eléctrico. Para obtener mas informacion
acerca de los puntos de recoleccion de equipos, comuniquese con su agencia local de eliminacion
de desechos.
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DATOS TECNICOS
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11a
11b
12
13
14
15
16a

16b

Tapa Completa

Junta plana tapa

Circuito contral

Conjunto Potencia

Adaptador caja bornes
Conjunto cables Potencia
Soporte pared

Ventilador soporte pared
Junta adaptador caja bornes
Conjunto prensa cables
Tornillos fijacion adaptador
Tornillos fijacion potencia
Tornillos circuito control
Tornillos tapa completa
Tornillos fijacion soporte pared
Tapon cierre soporte aluminio

Ndcleo magnético para variador
MT “Wurth 742 712 21"

Ndcleo magnético para variador
TT “Wurth 742 716 33S”



